
ΒΙΟΓΡΑΦΙΚΟ ΣΗΜΕΙΩΜΑ 

  

Όνομα: Αντώνιος  

 

Επώνυμο: Γαστεράτος 

Όνομα πατρός:  Χρήστος 

Ημερομηνία γέννησης: 10 Μαρτίου 1972 

Τόπος γέννησης: Αθήνα 

Οικογενειακή κατάσταση: Έγγαμος με τη Δρ. Βασιλική Συρακούλη,  

πατέρας ενός τέκνου (Άννα Γαστεράτου) 

Διεύθυνση κατοικίας: Β’ Πάροδος Σάρδεων 2 

671 00 Ξάνθη 

Ταχυδρομική διεύθυνση: Τ.Θ. 377 

671 00 Ξάνθη 

Διεύθυνση εργασίας: Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης 

Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης 

Βασιλίσσης Σοφίας 12, 671 00 Ξάνθη 

Τηλέφωνο εργασίας: +302541079359 

Τηλεομοιοτυπία εργασίας: +302541079343 

Διεύθυνση ηλεκτρονικού 

ταχυδρομείου: 

agaster@pme.duth.gr 

gasteratos@ieee.org 

Προσωπική ιστοσελίδα: http://robotics.pme.duth.gr/ 

http://robotics.pme.duth.gr/antonis/ 

 

mailto:agaster@pme.duth.gr
mailto:gasteratos@ieee.org
http://robotics.pme.duth.gr/
http://robotics.pme.duth.gr/antonis/


 

2 

Θέσεις – Υπηρεσίες 

2012 - Αναπληρωτής Καθηγητής, Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, 

Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης. Γνωστικό αντικείμενο: «Ηλεκτρονική 

Μηχανολογία και Τεχνητή Όραση», Φ.Ε.Κ. δημοσίευσης προκήρυξης 

1001/ 17-11-2011, τ. Γ’, Φ.Ε.Κ. διορισμού 1138/ 23-10-2012, τ. Γ’,  

2010 -  Συνεργαζόμενο μέλος Δ.Ε.Π. στο Ερευνητικό Κέντρο Καινοτομίας στις 

Τεχνολογίες της Πληροφορίας των Επικοινωνιών και της Γνώσης «Αθηνά». 

2007 - 2012 Επίκουρος Καθηγητής, Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, 

Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης. Γνωστικό αντικείμενο: «Ηλεκτρονική 

Μηχανολογία και Τεχνητή Όραση», Φ.Ε.Κ. δημοσίευσης προκήρυξης 24/27-

1-2006, τ. Παράρτημα, Φ.Ε.Κ. διορισμού 640/17-8-2007, τ. Γ’, Φ.Ε.Κ. 

μονιμοποίησης 63/4-2-2011, τ. Γ’.   

2005 – 2007: Επισκέπτης Καθηγητής, Τμήμα Επιστημών της Εκπαίδευσης στην Προσχολική 

Ηλικία, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης (εαρινό εξάμηνο ακαδημαϊκού 

έτους 2005-2006 και χειμερινό έτους 2006-2007). 

2003 – 2007: Λέκτορας, Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δημοκρίτειο 

Πανεπιστήμιο Θράκης. Γνωστικό αντικείμενο: «Ρομποτική», Φ.Ε.Κ. 

προκήρυξης 161/24-5-2002, τ. Παράρτημα, Φ.Ε.Κ. διορισμού 207/28-8-2003, 

τ. Ν.Π.Δ.Δ. 

2002 – 2003: Εντεταλμένος Επίκουρος Καθηγητής (Π.Δ. 407/80), Τμήμα Ηλεκτρολόγων 

Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών και Τμήμα Επιστημών της 

Εκπαίδευσης στην Προσχολική Ηλικία, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης 

(εαρινό εξάμηνο ακαδημαϊκού έτους 2002-2003). 

2001 – 2003 : Εντεταλμένος Λέκτορας (Π.Δ. 407/80), Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και 

Μηχανικών Υπολογιστών, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης (εαρινό εξάμηνο 

ακαδημαϊκού έτους 2001-2002 και χειμερινό έτους 2002-2003). 

1999 – 2000 : Μεταδιδακτορικός Συνεργάτης (Post - Doctoral Fellow), Εργαστήριο 

Προηγμένης Ρομποτικής (LIRA-Lab), Τμήμα Πληροφορικής, Συστημάτων και 

Τηλεματικής (DIST), Πολυτεχνική Σχολή, Πανεπιστήμιο Γένοβας, Ιταλία. 

Σπουδές 

¶ Δίπλωμα Ηλεκτρολόγου Μηχανικού, Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης (1994), “Λίαν Καλώς, (7,94/10)”. 

¶ Διδακτορικό Δίπλωμα Μηχανικού, Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης (1999), “Άριστα”.  
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Στρατιωτικές υποχρεώσεις 

Εκπληρωμένες: 26/3/2001 – 26/7/2002, Ελληνικός Στρατός, Σώμα Έρευνας Πληροφορικής.  

Ξένες γλώσσες 

Αγγλική, Ιταλική. 

Ερευνητικά ενδιαφέροντα 

¶ Μηχανοτρονική/ρομποτική με έμφαση στα τεχνητά συστήματα όρασης, ισορροπίας και 

ακοής και στη ολοκλήρωση αυτών.  

¶ Γνωσιακές αρχιτεκτονικές  με εφαρμογή στην όραση και τη ρομποτική. 

¶ Ευφυή και αυτόνομα ρομπότ (ανθρωποειδή, κινούμενα, υποβρύχια, ιπτάμενα κλπ). 

¶ Ασφάλεια σε μηχανοτρονικά συστήματα. 

¶ Σύντηξη δεδομένων – αισθητηρίων με εφαρμογές στη ρομποτική και τους αυτοματισμούς. 

¶ Σχεδιασμός και υλοποίηση ψηφιακών συστημάτων VLSI και FPGAs. 

¶ Ψηφιακή επεξεργασία εικόνων με έμφαση στη μη-γραμμική και στην ασαφή επεξεργασία 

εικόνων. 

¶ Αρχιτεκτονικές υπολογιστών και μικροεπεξεργαστές και εφαρμογές αυτών στην ψηφιακή 

επεξεργασία εικόνων, την όραση μηχανών και την αναγνώριση προτύπων. 

Εργασίες 

Διδακτορική διατριβή 

A1. Αντώνιος Γαστεράτος, ǀǫǚǮǲǳǬǥ Ǩǟǧ ǓǩǭǮǭǝǥǱǥ Ǫǣ ǄǬǣǧǢǧǨǣǳǪǛǫǟ ǆǩǣǨǲǯǭǫǧǨǚ ǉǳǨǩǼǪǟǲǟ 

ǌǛǷǫ ǒǣǵǫǧǨǼǫ Ǫǥ ǂǯǟǪǪǧǨǜǰ ǄǮǣǬǣǯǡǟǱǝǟǰ ǄǧǨǺǫǷǫ, Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών 

και Μηχανικών Υπολογιστών, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης, Ξάνθη 1998.  

Διπλωματική εργασία 

Β1. Αντώνιος Γαστεράτος, ǑǵǣǢǧǟǱǪǺǰ Ǩǟǧ VLSI ǓǩǭǮǭǝǥǱǥ ǉǳǨǩǼǪǟǲǭǰ Ǯǭǳ ǄǨǲǣǩǣǝ Ǌǣǧǲǭǳǯǡǝǣǰ 

ǋǭǯǴǭǩǭǡǧǨǼǫ ǒǣǩǣǱǲǼǫ ǡǧǟ ǄǮǣǬǣǯǡǟǱǝǟ ǄǧǨǺǫǷǫ, Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και 

Μηχανικών Υπολογιστών, Δημοκρίτειο Πανεπιστήμιο Θράκης, Ξάνθη 1994. 

Βιβλία, κεφάλαια σε βιβλία, editorials 

Γ1. Antonios Gasteratos and Ioannis Andreadis, "Soft Mathematical Morphology: 

Extensions, Algorithms and Implementations", Invited Contribution, Advances in 

Imaging and Electron Physics, (Academic Press), Vol 110, Ch. 3, pp 63-99, Peter W. 

Hawkes (Ed.), 1999, doi:10.1016/S1076-5670(08)70208-8. 
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Γ2. Maria Vardavoulia, Antonios Gasteratos and Ioannis Andreadis, "Binary, Gray-Scale, 

and Vector Soft Mathematical Morphology: Extensions, Algorithms and 

Implementations", Invited Contribution, Advances in Imaging and Electron Physics, 

(Academic Press), Vol 119, Ch. 1, pp 1-54, Peter W. Hawkes (Ed.), 2001, 

doi:10.1016/S1076-5670(07)00007-9. 

Γ3. Konstantinos Konstantinidis, Antonios Gasteratos and Ioannis Andreadis, "The 

Impact of Low-Level Features in Semantic-Based Image Retrieval", Invited 

contribution with review, Semantic-Based Visual Information Retrieval, (Idea Group), 

Ch. 2, pp 23-45, Yu-Jin Zhang (Ed.), 2007. 

Γ4. Αντώνιος Γαστεράτος, Σπυρίδων Μουρούτσος και Ιωάννης Ανδρεάδης, ǒǣǵǫǭǩǭǡǝǟ 

ǋǣǲǯǜǱǣǷǫ, Εκδόσεις Γκιούρδα, Αθήνα, 2008. 

Γ5. Antonios Gasteratos, Markus Vincze, and John K. Tsotsos (Eds.), Computer Vision 

Systems, ICVS 2008, Lecture Notes in Computer Science Vol 5008, Springer-Verlag, 

Berlin-Heidelberg, 2008. 

Γ6. Angelos Amanatiadis, Antonios Gasteratos, Vassilios G. Kaburlasos and Stelios E. 

Papadakis, "Image Stabilization in Active Robot Vision" in Robot Vision, Ch. 14, pp 

261-274, Ales Ude (Ed.), IN-TECH Publishing, Vienna, 2010, (ISBN 978-953-307-

077-3).  

Γ7. Angelos Amanatiadis and Antonios Gasteratos, "Stereo Vision System for Remotely 

Operated Robots" in Remote and Telerobotics, Ch. 4, pp 59-72, Nicolas Mollet (Ed.), IN-

TECH Publishing, Vienna, 2010, (ISBN: 978-953-307-081-0). 

Γ8. Dimitrios Chrysostomou and Antonios Gasteratos, "Three-Dimensional Scene 

Reconstruction: A Review of Approaches", in Depth Map and 3D Imaging Applications: 

Algorithms and Technologies, Ch. 8, pp 142-162, Aamir Saeed Malik,  Tae-Sun Choi and 

Humaira Nisar (Eds), IGI Global, Hershey PA, USA, 2011, (ISBN 978-1-61350-326-

3). 

Γ9. Lazaros Nalpantidis and Antonios Gasteratos, "Stereo Vision Depth Estimation 

Methods for Robotic Applications", in Depth Map and 3D Imaging Applications: 

Algorithms and Technologies, Ch. 21, pp 397-417, Aamir Saeed Malik,  Tae-Sun Choi and 

Humaira Nisar (Eds), IGI Global, Hershey PA, USA, 2011, (ISBN 978-1-61350-326-

3). 

Γ10. Rigas Kouskouridas and Antonios Gasteratos, "From Object Recognition to Object 

Localization", in Cross-Disciplinary Applications of Artificial Intelligence and Pattern 

Recognition: Advancing Technologies Ch. 1, pp 1-7, Vijay Kumar Mago and Nitin Bhatia 

(Eds), IGI Global, Hershey PA, USA, 2012, (ISBN 978-1-61350-429-1). 

Γ11. Lazaros Nalpantidis, Ioannis Kostavelis and Antonios Gasteratos, "Intelligent Stereo 

Vision for Autonomous Robot Traversability Estimation", in Robotic Vision: Technologies 
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for Machine Learning and Vision Applications, Ch. 12, pp 192-209, Jose García-Rodríguez and 

Miguel Cazorla (Eds), IGI Global, Hershey PA, USA, 2012, (ISBN 978-1-46662-672-

0), doi: 10.4018/978-1-4666-2672-0. 

Γ12. George Giakos, Mohd Zaid Abdullah, Wuqiang Yang, Maria Petrou, Konstantina 

Nikita, Matteo Pastorino, Mihalis Zervakis, Angelos Amanatiadis, Dimitrios A. 

Karras, Michele Ceccarelli, Dimitris Iakovidis, George Zentai, Cesare Svelto and 

Antonios Gasteratos, "Imaging Systems and Techniques 2011", Measurement Science and 

Technology (IOP), Vol 23, 110101, (1pp), 2012, Special Issue on Imaging Systems and 

Techniques. doi:10.1088/0957-0233/23/11/110101. 

Γ13. Ioannis Kostavelis, Evangelos Boukas, Lazaros Nalpantidis, Antonios Gasteratos, "A 

Mechatronic Platform for Robotic Educational Activities", in Mechatronics Engineering: 

Research Development and Education, Maki K. Habib, J. Paulo Davim (eds), ISTE, 

London, UK, 2013. 

Εργασίες σε διεθνή επιστημονικά περιοδικά με κριτές 

Δ1. Antonios Gasteratos, Ioannis Andreadis and Philippos Tsalides, "Improvement of the 

Majority Gate Algorithm for Grey Scale Dilation/Erosion", IEE Electronics Letters, Vol 

32, No 9, pp 806-807, 1996, doi:10.1049/el:19960529. 

Δ2. Ioannis Andreadis, Antonios Gasteratos and Philippos Tsalides, "An ASIC for Fast 

Grey-Scale Dilation", Microprocessors and Microsystems, (Elsevier),Vol 20, No 2, pp 89-96, 

1996, doi:10.1016/0141-9331(95)01069-6. 

Δ3. Antonios Gasteratos, Ioannis Andreadis and Philippos Tsalides, "Extension and Very 

Large Scale Integration Implementation of the Majority Gate for Gray Scale 

Morphological Operations", Optical Engineering, (SPIE), Vol 36, No 3, pp 857-861, 

1997. 

Δ4. Antonios Gasteratos, Ioannis Andreadis and Philippos Tsalides, "Realization of Rank 

Order Filters Based on the Majority Gate", Pattern Recognition, (Elsevier), Vol 30, No 9, 

pp 1571-1576, 1997, doi:10.1016/S0031-3203(96)00170-7. 

Δ5. Ioannis Andreadis, Ioannis Kokolakis, Antonios Gasteratos and Philippos Tsalides, 

"A Stochastic D/A Converter Based on a Cellular Automaton Architecture", VLSI 

Design, (Hindawi),Vol 7, No 2, pp 203-210, 1998, doi:10.1155/1998/91849. 

Δ6. Antonios Gasteratos, Ioannis Andreadis and Philippos Tsalides, "Fuzzy Soft 

Mathematical Morphology", IEE Proceedings Vision Image and Signal Processing, Vol 145, 

No 1, pp 40-49, 1998, doi: 10.1049/ip-vis:19981557.  

Δ7. Antonios Gasteratos, Ioannis Andreadis and Philippos Tsalides, "Realisation of Soft 

Morphological Filters", IEE Proceedings Circuits, Devices and Systems, Vol 145, No 3, pp 

201-206, 1998, doi: 10.1049/ip-cds:19981743. 
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Δ8. Antonios Gasteratos, Ioannis Andreadis and Philippos Tsalides, "A Parallel 

Architecture for Implementation of Filters Based on Order Statistics", Pattern 

Recognition Letters, (Elsevier), Vol 19, No 9, pp 815-820, 1998, doi:10.1016/S0167-

8655(98)00066-X. 

Δ9. Antonios Gasteratos and Ioannis Andreadis, "A New Algorithm for Weighted Order 

Statistics Operations", IEEE Signal Processing Letters, Vol 6, No 4, pp 84-86, 1999, doi: 

10.1109/97.752061. 

Δ10. Antonios Gasteratos and Ioannis Andreadis, "Non-Linear Image Processing in 

Hardware", Pattern Recognition, (Elsevier), Vol 33, No 6, pp 1013-1021, 2000. Special 

Issue on Mathematical Morphology and Nonlinear Image Processing, doi:10.1016/S0031-

3203(99)00161-2. 

Δ11. Ricardo E.S. Manzotti, Antonios Gasteratos, Giorgio Metta and Giulio Sandini, 

"Disparity Estimation on Log-Polar Images and Vergence Control", Computer Vision 

and Image Understanding, (Elsevier), Vol 83, No 2, pp 97-117, 2001, 

doi:10.1006/cviu.2001.0924 

Δ12. Antonios Gasteratos, Carlos Beltrán, Giorgio Metta and Giulio Sandini, "PRONTO: 

A System for Mobile Robot Navigation via CAD-Model Guidance", Microprocessors and 

Microsystems, (Elsevier), Vol 26, No 1, pp 17-26, 2002, doi:10.1016/S0141-

9331(01)00142-9. 

Δ13. Ioannis Andreadis, Charalambos Fyrinides, Antonios Gasteratos and Υannis Boutalis, 

"Decomposition of Grey-scale Morphological Structuring Elements in Hardware", 

Image Processing and Communications, Vol 8, No 2, pp 13-22, 2002.  

Δ14. Markus Vincze, Minu Ayromlou, Carlos Beltrán, Antonios Gasteratos, Simon 

Hoffgaard, Ole Madsen, Wolfgang Ponweiser and Michael Zillich, "A System to 

Navigate a Robot into a Ship Structure", Machine Vision and Applications, (Springer), 

Vol 14, No 1, pp 15-25, 2003, Special Issue on Computer Vision Systems, doi: 

10.1007/s00138-002-0098-6 

Δ15. Giorgio Metta, Antonios Gasteratos and Giulio Sandini, "Learning to Track Colored 
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Advances in Production Management Systems (APMS 2012), Rhodes, Greece, 24-26 

September 2012, in Competitive Manufacturing for Innovative Products and Services, C. 

Emmanouilidis, M. Taisch and D. Kiritsis (eds), IFIP Advances in Information and 

Communication Technology, Springer-Verlag, Berlin-Heidelberg, 2012, (IFIP AICT, 

Series ISSN: 1868-4238). 

E83.  Ioannis Kostavelis, Evangelos Boukas, Lazaros Nalpantidis and Antonios Gasteratos, 

"Path Tracing on Polar Depth Maps for Robot Navigation", International Conference on 

Cellular Automata for Research and Industry, 24-27 September 2012, Santorini, Greece. 

E84. Angelos Amanatiadis, Konstantinos Charalampous and Antonios Gasteratos, 

"Efficient Robot Path Planning in the Presence of Dynamically Expanding 
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Obstacles", International Conference on Cellular Automata for Research and Industry, 24-27 

September 2012, Santorini, Greece. 

Ε85. Ioannis Kostavelis, Antonios Gasteratos, Evangelos Boukas and Lazaros Nalpantidis, 

"Learning the terrain and planning a collision-free trajectory for indoor post-disaster 

environments", IEEE International Workshop on Safety, Security and Rescue Robotics, 5-8 

November 2012, College Station, Texas, USA. 

E86. Dimitrios Chrysostomou, Georgios Ch. Sirakoulis and Antonios Gasteratos, "A bio-

inspired multi-camera topology for crowd analysis", 1st International Workshop on Pattern 

Recognition and Crowd Analysis (PRCA '12) held in conjunction with 21st IARP 

International Conference on Pattern Recognition (ICPR '12), Tsukuba, Japan, 11-16 

November 2012. 

Λοιπές δημοσιεύσεις 

ΣΤ1. Antonios Gasteratos and Giulio Sandini, "On the Accuracy of the Eurohead", LIRA - 

TR 2/00, July 2000. 

ΣΤ2. Antonios Gasteratos and Carlos Beltrán, "Finding the 3D Orientation of a Line Using 

Hough Transform and a Stereo Pair", LIRA - TR 3/00, November 2000. 

ΣΤ3. Antonios Gasteratos, "Specialized Hardware Structures for Morphological Image 

Processing" in CVonline: On-Line Compendium of Computer Vision, Robert Fisher (Ed.), 

September 2000. 

ΣΤ4. Antonios Gasteratos, Maria Vardavoulia and Ioannis Andreadis, "An Introduction to 

Soft Mathematical Morphology" in CVonline: On-Line Compendium of Computer Vision, 

Robert Fisher (Ed.), September 2000. 

ΣΤ5. Αντώνιος Γαστεράτος, "Ένα Καινοτόμο Ρομπότ Διαχείρισης Κινδύνου", ǃǣǩǲǝǭ 

Ǐǟǫǣǩǩǥǫǝǭǳ ǑǳǩǩǺǡǭǳ ǃǧǮǩǷǪǟǲǭǻǵǷǫ ǋǥǵǟǫǭǩǺǡǷǫ ð ǆǩǣǨǲǯǭǩǺǡǷǫ, Τεύχος 396, 

Μάρτιος 2007, σσ 42-47. 

Διδακτική 

Διδακτικά ενδιαφέροντα 

½ Ρομποτική 

½ Τεχνητή όραση 

½ Συστήματα αυτομάτου ελέγχου 

½ Επεξεργασία εικόνας 

½ Αναγνώριση προτύπων 

½ Αναλογικά και ψηφιακά ηλεκτρονικά συστήματα 

½ Οργανολογία και μετρήσεις  
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Διδασκαλία μαθημάτων 

2001-2003: "Αυτοματοποιημένες Ηλεκτρονικές Μετρήσεις" στους φοιτητές του 8ου εξαμήνου 

του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, Δ. Π. 

Θράκης (Αυτοδύναμη διδασκαλία, Π.Δ. 407/80), (Συνδιδασκαλία). 

2002-2003: "Ηλεκτρικά Κυκλώματα Ι" στους φοιτητές του 3ου εξαμήνου του Τμήματος 

Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, Δ. Π. Θράκης 

(Αυτοδύναμη διδασκαλία, Π.Δ. 407/80). 

2002-2003: "Τεχνικές Διασύνδεσης Ψηφιακών Συστημάτων" στους φοιτητές του 9ου εξαμήνου 

του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, Δ. Π. 

Θράκης (Αυτοδύναμη διδασκαλία, Π.Δ. 407/80). 

2002-2003: "Πληροφορική", εργαστηριακές ασκήσεις στους φοιτητές του Τμήματος 

Επιστημών της Εκπαίδευσης στην Προσχολική Ηλικία, Δ. Π. Θράκης 

(Αυτοδύναμη διδασκαλία, Π.Δ. 407/80). 

2003-2011: "Συστήματα Αυτομάτου Ελέγχου" στους φοιτητές του 7ου εξαμήνου του 

Τμήματος Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ. Π. Θράκης, με οργάνωση 

του μαθήματος. 

2003-2004: "Τεχνική των Μετρήσεων" στους φοιτητές του 7ου εξαμήνου του Τμήματος 

Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ. Π. Θράκης, με οργάνωση του 

μαθήματος. 

2003-2011: "Ρομποτική" στους φοιτητές του 8ου εξαμήνου του Τμήματος Μηχανικών 

Παραγωγής και Διοίκησης, Δ. Π. Θράκης, με οργάνωση του μαθήματος. 

2003-2004: "Εργονομία" στους φοιτητές του 8ου εξαμήνου του Τμήματος Μηχανικών 

Παραγωγής και Διοίκησης, Δ. Π. Θράκης, (Συνδιδασκαλία), με οργάνωση του 

μαθήματος. 

2004-2011: "Τεχνολογία Μετρήσεων και Αισθητήρες" στους φοιτητές του 7ου εξαμήνου του 

Τμήματος Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ. Π. Θράκης, με οργάνωση 

του μαθήματος. 

2005-2011: "Ηλεκτρονική" στους φοιτητές του 6ου εξαμήνου του Τμήματος Μηχανικών 

Παραγωγής και Διοίκησης, Δ. Π. Θράκης, (Συνδιδασκαλία). 

2005-2006: "Αρχές της Επιστήμης των Υπολογιστών και των Γνωστικών Επιστημών Ι", στους 

φοιτητές του 2ου εξαμήνου του Τμήματος Επιστημών της Εκπαίδευσης στην 

Προσχολική Ηλικία, Δ. Π. Θράκης. 

2006-2007: "Αρχές της Επιστήμης των Υπολογιστών και των Γνωστικών Επιστημών II", στους 

φοιτητές του 3ου εξαμήνου του Τμήματος Επιστημών της Εκπαίδευσης στην 

Προσχολική Ηλικία, Δ. Π. Θράκης.  
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Επίσης με αποφάσεις της Γ.Σ. του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών του Δ. Π. Θράκης του έχει ανατεθεί η διδασκαλία των παρακάτω εργαστηριακών 

και φροντιστηριακών ασκήσεων, συνεπικουρώντας στην τέλεση των αντιστοίχων μαθημάτων: 

1994-1997: Εργαστηριακές ασκήσεις του μαθήματος "Ηλεκτρονική Ι" στους φοιτητές του 4ου 

εξαμήνου του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, 

Δ. Π. Θράκης. 

1995-1998: Φροντιστηριακές ασκήσεις του μαθήματος "Μικροεπεξεργαστές και Εφαρμογές" 

στους φοιτητές του 7ου εξαμήνου του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και 

Μηχανικών Υπολογιστών, Δ. Π. Θράκης. 

1996-1998: Εργαστηριακές ασκήσεις του μαθήματος "Ηλεκτρονική IΙ" στους φοιτητές του 

5ου εξαμήνου του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών, Δ. Π. Θράκης. 

Μέλος τριμελών συμβουλευτικών επιτροπών για τη λήψη Δ.Δ. 

1. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Νικολάου Κυριακούλη, 

Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ.: "ǑǳǱǲǜǪǟǲǟ ǐǭǪǮǭǲǧǨǜǰ ƼǯǟǱǥǰ 

ǡǧǟ ǄǫǲǭǮǧǱǪǺ Ǩǟǧ ǏǟǯǟǨǭǩǭǻǦǥǱǥ ǑǲǺǵǭǳ", Ξάνθη 2010. 

2. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Λάζαρου Ναλπαντίδη, 

Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ.: "ǋǣǩǛǲǥ Ǩǟǧ ǓǩǭǮǭǝǥǱǥ 

ǑǳǱǲǥǪǚǲǷǫ ǑǲǣǯǣǭǱǨǭǮǧǨǜǰ ƼǯǟǱǥǰ ǡǧǟ ǐǭǪǮǭǲǧǨǛǰ ǄǴǟǯǪǭǡǛǰ", Ξάνθη 2010. 

3. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Κωνσταντίνου Τσαουσίδη, 

Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ. (υπό εκτέλεση). 

4. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Δημήτριου Χρυσόστομου 

Χρυσοστόμου, Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

5. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Ρήγα Κουσκουρίδα, Τμήμα 

Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

6. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Ιωάννη Κωσταβέλη, Τμήμα 

Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

7. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Κωνσταντίνου Χαραλάμπους, 

Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

8. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Ευάγγελου Μπούκα, Τμήμα 

Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

9. Πρόεδρος της τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Αλέξανδρου Αθηνέλλη, 

Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

10. Μέλος τριμελούς συμβουλευτικής επιτροπής του κ. Ιωάννη Τσανάκα, Τμήμα Μηχανικών 

Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ (υπό εκτέλεση). 

Επίβλεψη διπλωματικών εργασιών 
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1. Κωνσταντίνος Μπάμπος: "Πλοήγηση Αυτόνομης Ιπτάμενης Δυναμικής Πλατφόρμας", 

Ξάνθη 2005. 

2. Νικόλαος Κυριακούλης: "Τεχνικές Σύντηξης Δεδομένων για Πλοήγηση Ρομπότ", 

Ξάνθη 2005. 

3. Γεώργιος Ταϊρίδης: "Ο Τεχνικός Ασφαλείας: Μεγέθη, όρια και μετρήσεις", Ξάνθη 2005. 

4. Inaki Saez Gutierrez: "Machine Vision in Flexible Manufacturing Systems and 

Applications", Ξάνθη 2006. 

5. Βασίλειος Βαλκανίδης, "Αναγνώριση Μη-φωνητικών Ήχων", Ξάνθη 2006. 

6. Ανδρέας Γκουρίδης, "Ανίχνευση Ανθρωπίνων Προσώπων", Ξάνθη 2006. 

7. Sara Ibaez Marin, "A New Method for Scenes Recognition", Ξάνθη 2006. 

8. Βασίλειος Τσαρτσαράκης, "Τμηματοποίηση Εικόνων για Πλοήγηση Κινούμενων 

Ρομποτικών Συστημάτων", Ξάνθη 2006. 

9. Αικατερίνη Παρασίδου, "Ταξινόμηση Ήχων από Αστικά Περιβάλλοντα", Ξάνθη 2006. 

10. Δημήτριος Χρυσόστομος Χρυσοστόμου, "Υπολογισμός της Γωνίας Σύγκλισης σε 

Σύστημα Ενεργού Στερεοσκοπικής Όρασης", Ξάνθη 2006. 

11. Ρήγας Κουσκουρίδας, "Εξαγωγή Χαρτών Διοπτρικής Ανομοιότητας με τη Χρήση 

Προεξεχόντων Περιγραμμάτων", Ξάνθη 2006. 

12. Ιωάννης Αλεξίου, "Συγχρονισμός Στερεοσκοπικών Εικόνων σε Σύστημα Ρομποτικής 

Όρασης", Ξάνθη 2006. 

13. Στεργιανή Καραΐσκου, "Ανάκτηση Εικόνων Βασισμένη σε Πληροφορία Χρώματος", 

Ξάνθη 2006. 

14. Μαρία Γιατσίδου, "Programming and Simulation of the Flexible Manufacturing 

System 200", Ξάνθη 2006. 

15. Αθανάσιος Μιχαηλίδης, "Συγκριτική Μελέτη Μεθόδων Ανάκτησης Εικόνων με Χρήση 

Χρωματικής Πληροφορίας Γύρω από τις Ακμές", Ξάνθη 2007. 

16. Φωτεινή Μιτσίσκα, "Τεχνικές Βαφής και η Επίδρασή τους στην Ποιότητα Βαφής", 

Ξάνθη 2007. 

17. Θεόδωρος Παντής, "Τρισδιάστατη Αναπαράσταση Αντικειμένων με Χρήση Μεθόδου 

Χρωματισμού Voxel", Ξάνθη 2008. 

18. Βασίλειος Μπελαγιάννης, "Εντοπισμός και Παρακολούθηση Κινούμενων Στόχων", 

Ξάνθη 2009. 

19. Ιωάννης Κωσταβέλης, "Αλγόριθμος Αποφυγής Εμποδίων για Ρομποτική Πλοήγηση με 

την Χρήση Στερεοσκοπικής Κάμερας", Ξάνθη 2009. 

20. Μιχαήλ Μπακαλούμης, "Αναγνώριση Νεύματος με τη Χρήση Αισθητηρίου Αδράνειας 

και Τεχνικών Εκμάθησης Μηχανής", Ξάνθη 2010. 

21. Ευάγγελος Μπούκας, "Εφαρμογή Εντοπισμού Θέσης και Ταυτόχρονης Χαρτογράφησης 

σε Αυτοκινούμενη Ρομποτική Πλατφόρμα", Ξάνθη 2010. 
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22. Αλέξανδρος Μπούκας, "Τηλεκίνηση Ρομποτικής Πλατφόρμας Boe-bot Μέσω του 

Προγράμματος MSRS με τη Χρήση Εμπορικού Επιταχυνσιόμετρου Παιχνιδομηχανής 

WiiMote", Ξάνθη 2011. 

23. Θεοδώρα Ρετζέπη, "Τεχνικές Μηχανικής Εκμάθησης για Αυτόνομη Λαβή", Ξάνθη 

2011.  

24. Ελένη Χαραλαμπόγλου, "Τεχνικές Μηχανικής Εκμάθησης για Αυτόνομη Λαβή", Ξάνθη 

2011.  

25. Μπιτζίδου Μαλαματή, "Συναρμολόγηση Αντικειμένων με τη Βοήθεια Συστήματος 

Πολλαπλών Καμερών", Ξάνθη 2012. 

26. Νικόλαος Ροφαλής, "Παρακολούθηση Ανθρώπινου Στόχου από Ρομποτική Πλατφόρμα 

με τη Χρήση Αισθητήρα RGB-D", Ξάνθη 2012. 

Μέλος εξεταστικών επιτροπών 

17/6/2004: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής της κ. Στυλιανής 

Χατζηαναγνώστου, με θέμα: ǄǳǴǳǣǝǰ ǒǣǵǫǧǨǛǰ ǉǟǲǟǱǲǭǩǜǰ ǇǭǯǻǠǭǳ Ǳǣ ǄǧǨǺǫǣǰ, για 

την απόκτηση Μ.Δ.Ε. στο Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών του Δ.Π.Θ. 

25/2/2005: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής του κ. Χρήστου Μπάτζιου, με θέμα: 

ǑǵǣǢǧǟǱǪǺǰ Ǩǟǧ ǓǩǭǮǭǝǥǱǥ ǄǮǣǬǣǯǡǟǱǲǜ ǄǨǲǛǩǣǱǥǰ ǂǣǷǪǣǲǯǧǨǼǫ ǋǣǲǟǱǵǥǪǟǲǧǱǪǼǫ 

ǄǧǨǺǫǷǫ, για την απόκτηση Μ.Δ.Ε. στο Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και 

Μηχανικών Υπολογιστών του Δ.Π.Θ. 

19/ 5/2010: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής του κ. Ιωάννη Χατζησάββα, με 

θέμα: ǃǧǟǡǫǷǱǲǧǨǺ ǑǻǱǲǥǪǟ ǋǛǲǯǥǱǥǰ Ǩǟǧ ǀǫǚǩǳǱǥǰ ǒǟǩǚǫǲǷǱǥǰ: ǄǴǟǯǪǭǡǜ Ǳǣ ǛǢǯǟǫǟ 

ǭǩǝǱǦǥǱǥǰ Ǩǟǧ ǚǬǭǫǟ ǱǲǯǭǠǧǩǭǡǣǫǫǜǲǯǧǟǰ, για την απόκτηση Μ.Δ.Ε. στο Τμήμα 

Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών του Δ.Π.Θ. 

19/ 5/2010: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής του κ. Αλέξανδρου Ιωσηφίδη, με 

θέμα: ǄǮǧǲǜǯǥǱǥ ǉǧǫǭǻǪǣǫǭǳ ǑǲǺǵǭǳ Ǫǣ ǋǥǵǟǫǭǲǯǭǫǧǨǺ ǋǥǵǟǫǧǱǪǺ Ǆǫǣǯǡǭǻ ǉǚǪǣǯǟǰ, 

για την απόκτηση Μ.Δ.Ε. στο Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών του Δ.Π.Θ. 

21/6/2010: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής του κ. Χρήστου Αθανασίου 

Σαμαρά, με θέμα: ǋǥǵǟǫǭǲǯǭǫǧǨǺ ǑǻǱǲǥǪǟ ǉǟǦǭǢǜǡǥǱǥǰ ǐǭǪǮǺǲ Ǩǟǧ ǏǟǯǟǨǭǩǭǻǦǥǱǥǰ 

ǑǲǺǵǭǳ ǪǛǱǷ ǀǱǻǯǪǟǲǥǰ ǉǚǪǣǯǟǰ: ǋǣǩǛǲǥ ǮǣǯǝǮǲǷǱǥǰ, για την απόκτηση Μ.Δ.Ε. στο 

Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών του Δ.Π.Θ. 

27/9/2010: Μέλος της επταμελούς εξεταστικής επιτροπής του κ. Αλέξανδρου Ξανθόπουλου, με 

θέμα: ǄǳǴǳǣǝǰ ǋǣǦǭǢǭǩǭǡǝǣǰ ǡǧǟ ǲǭǫ ƹǩǣǡǵǭ Ǩǟǧ ǲǥ ǃǧǭǝǨǥǱǥ ǑǳǱǲǥǪǚǲǷǫ ǏǟǯǟǡǷǡǜǰ 

Ǩǟǧ ǀǫǚǩǳǱǥ Ǫǣ ǋǭǫǲǛǩǟ ǏǯǭǱǭǪǭǝǷǱǥǰ ǃǧǟǨǯǧǲǼǫ ǂǣǡǭǫǺǲǷǫ, για την απόκτηση 

Διδακτορικού Διπλώματος στο Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης του 

Δ.Π.Θ. 
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30/5/2011: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής της κ. Ελευθερίας Μήτκα, με θέμα: 

ǀǮǟǧǲǜǱǣǧǰ Ǳǣ ǏǯǺǲǳǮǟ ǀǱǴǟǩǭǻǰ Ǌǣǧǲǭǳǯǡǝǟǰ ǡǧǟ ǎǧǨǧǟǨǚ ǐǭǪǮǺǲ, για την απόκτηση 

Μ.Δ.Ε. στο Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών του 

Δ.Π.Θ. 

31/ 5/2012: External Examiner for Mr. Jan Wedekind; thesis entitled: Efficient Implementations 

of Machine Vision Algorithms using a Dynamically Typed Programming Language, 

submitted to Sheffield Hallam University in partial fulfillment of the 

requirements for the PhD degree. 

10/2012 Reviewer for the thesis of Mr. Leonardo De-Maeztu; thesis entitled: Towards 

accurate and real-time local stereo correspondence algorithms: computational efficiency and 

massively parallel architectures, submitted to the Public University of Navarre, 

Pamplona, Spain in partial fulfillment of the requirements for the PhD degree. 

3/12/2012: Μέλος της πενταμελούς εξεταστικής επιτροπής του κ. Ευάγγελου Μπούκα, με 

θέμα: ǄǨǨǛǫǷǱǥ ǕǼǯǷǫ ǟǮǺ ǀǫǦǯǼǮǭǳǰ Ǳǣ ǏǯǟǡǪǟǲǧǨǺ ǕǯǺǫǭ Ǫǣ ǲǥǫ ǉǟǦǭǢǜǡǥǱǥ 

ǐǭǪǮǺǲ, για την απόκτηση Μ.Δ.Ε. στο Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και 

Μηχανικών Υπολογιστών του Δ.Π.Θ. 

Ομιλίες – Σεμινάρια 

¶ Antonios Gasteratos: "An Introduction to Non-Linear Image Processing", LIRA-Lab, 

Dipartimento di Informatica Sistemistica e Telematica, Universita di Genova, Γένοβα, 

Ιταλία, 2 Μαρτίου 1999. 

¶ Antonios Gasteratos: "Accurate 3D Measurements with a High Resolution Stereo Head: 

The ROBVISION project", VIRGO TMR Meeting, Γένοβα, Ιταλία, 2 Μαρτίου 2000. 

¶ Carlos Beltrán, Antonios Gasteratos, Giorgio Metta and Giulio Sandini: "A Binocular 

Vision System for Stabilization and Self-Localization", VIRGO TMR Meeting, Βόννη, 

Γερμανία, 2 Μαρτίου 2001 (Ομιλία που έγινε από τον κ. Carlos Beltrán). 

¶ Αντώνιος Γαστεράτος: "Ερευνητικές Δραστηριότητες σε Βαδίζοντα, Υποβρύχια και 

Ανθρωποειδή Ρομπότ με Τεχνικές Ρομποτικής Όρασης και Ρομποτικού Συστήματος 

Ισορροπίας", Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, Ε.Μ.Π., 

Αθήνα, 1 Νοεμβρίου 2001. 

¶ Αντώνιος Γαστεράτος: "Οδήγηση Ρομπότ Βασισμένη σε Αισθητήρια και Τεχνικές 

Αποφάσεων", Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, Δ.Π.Θ., Ξάνθη, 18 

Φεβρουαρίου 2003. 

¶ Αντώνιος Γαστεράτος: "Διδακτική των Αλγορίθμων", "Οργάνωση του Μαθήματος Δίκτυα 

Υπολογιστών", "Οργάνωση Εργαστηρίου Πληροφορικής στο Γυμνάσιο", "Οργάνωση 

Εργαστηρίου Πληροφορικής στο Λύκειο", εκπαίδευση Καθηγητών Πληροφορικής ΠΕ19 
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και ΠΕ20 Β’βάθμιας εκπαίδευσης νομών Καβάλας και Ξάνθης. Περιφερειακό 

Επιμορφωτικό Κέντρο (Π.Ε.Κ.) Καβάλας, Καβάλα και Ξάνθη, 29 Νοεμβρίου - 2 

Δεκεμβρίου 2004. 

¶ Αντώνιος Γαστεράτος: "Διδακτική των Αλγορίθμων", "Οργάνωση Εργαστηρίου 

Πληροφορικής στο Γυμνάσιο", "Οργάνωση Εργαστηρίου Πληροφορικής στο Λύκειο", 

εκπαίδευση Καθηγητών Πληροφορικής ΠΕ19 και ΠΕ20 Β’βάθμιας εκπαίδευσης νομών 

Καβάλας και Ξάνθης. Περιφερειακό Επιμορφωτικό Κέντρο (Π.Ε.Κ.) Καβάλας, Καβάλα 9 

Δεκεμβρίου 2005. 

¶ Antonios Gasteratos: "The Role of Low-level Features in Retrieving Images", Faculty of 

Computer and Information Science, University of Ljubljana, Λουμπλιάνα, Σλοβενία, 19 

Δεκεμβρίου 2005. 

¶ Antonios Gasteratos: "Stereo Vision Algorithms: principals and robotics applications", 

Ινστιτούτο Πολιτιστικής και Εκπαιδευτικής Τεχνολογίας / Ε.Κ. «Αθηνά», (στα πλαίσια 

σεμιναρίου με τίτλο «Προηγμένες Τεχνικές Τρισδιάστατων Ψηφιοποιήσεων και Σύγχρονες 

Ερευνητικές Κατευθύνσεις – Ειδικές Εφαρμογές»), Ξάνθη 26 Μαΐου 2008 (ομιλία στην 

Αγγλική). 

¶ Antonios Gasteratos: "Recent Developments in Multi Camera Systems: The Acroboter 

Paradigm", Pre-Conference Seminars/Summit, Image Sensors, San Diego, CA, USA, 13-

16 October 2009. 

¶ Αντώνιος Γαστεράτος "Τεχνητή όραση: εφαρμογή σε ρομποτικά συστήματα", Σεμινάριο 

του Τομέα Λογισμικού, Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, 

Δ.Π.Θ, 21 Φεβρουαρίου 2011. 

¶ Antonios Gasteratos: "Machine vision systems for robotics applications", ITI, CERTH, 

Thessaloniki, 12 October, 2011.  

¶ Συμμετοχή στη συζήτηση "Ρομποτική – Τεχνητή Νοημοσύνη, με φοβίζουν;", Φεστιβάλ 

Επιστήμης και Τεχνολογίας, 15 Δεκεμβρίου 2012, Εθνικό Ίδρυμα Ερευνών, Αθήνα.  

Κριτής σε διεθνή επιστημονικά περιοδικά και συνέδρια 

Περιοδικά και βιβλία  

¶ Pattern Recognition, (Elsevier), Special Issue on Mathematical Morphology and Nonlinear 

Image Processing 

¶ IEEE Transactions on Fuzzy Systems 

¶ IEEE Transactions on Systems, Man and Cybernetics (Part C: Applications and Reviews) 

¶ Journal of Electronic Imaging, (SPIE) 

¶ IEEE Transactions on Circuits and Systems, Part II: Analog and Digital Signal Processing 
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¶ IEE Proceedings - Vision, Image and Signal Processing 

¶ EURASIP Journal on Applied Signal Processing 

¶ IEEE Transactions on Image Processing 

¶ Journal of VLSI Signal Processing, (Springer) 

¶ Optics Communications, (Elsevier) 

¶ Κριτής στο βιβλίο Semantic-Based Visual Information Retrieval¸ Yu-Jin Zhang Editor. 

¶ WSEAS Transactions on Circuits and Systems 

¶ Optics & Laser Technology, (Elsevier) 

¶ Computer Vision and Image Understanding, (Elsevier) 

¶ Mechatronics, (Elsevier) 

¶ International Journal of Open Problems in Computer Science and Mathematics 

¶ Pattern Recognition Letters, (Elsevier) 

¶ IET Microwaves, Antennas & Propagation 

¶ IEEE Transactions on Instrumentation & Measurement 

¶ IET Electronics Letters 

¶ IET Control Theory & Applications 

¶ Κριτής σε πρόταση για βιβλίο Vision-based estimation and control (Elsevier), Geraldo Silveira 

¶ IEEE/ASME Transactions on Mechatronics 

¶ IEEE Transaction on Industrial Electronics 

¶ Κριτής σε πρόταση για βελτιωμένη (4η έκδοση) του βιβλίου Machine Vision: Theory, 

algorithms, practicalities του E.R. Davies (Elsevier) 

¶ IEEE Transactions on Systems, Man and Cybernetics (Part A: Systems and Human) 

¶ Κριτής στο βιβλίο Depth Map and 3D Imaging Applications: Algorithms and Technologies, Aamir 

Malik Editor. 

¶ Κριτής στο βιβλίο Cross-Disciplinary Applications of Artificial Intelligence and Pattern Recognition: 

Advancing Technologies, Nitin Bhatia, Vijay Kumar Mago (Eds). 

¶ IET Computer Vision 

¶ Graphical Models (Elsevier) 

¶ Journal of Mathematical Imaging and Vision (Springer) 

¶ International Journal of Approximate Reasoning (Elsevier) 

¶ Sensors (MDPI - Open Access Publishing) 

¶ IEEE Transactions on Robotics 

¶ Κριτής σε πρόταση για βελτιωμένη (3η έκδοση) του βιβλίου Feature Extraction and Image 

Processing, του Mark S. Nixon (Elsevier) 
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¶ International Journal of Robotics Research (SAGE) 

¶ ISRN Machine Vision 

¶ Recent Patents on Electrical Engineering  

¶ IEEE Transaction on Signal Processing 

¶ Central European Journal of Computer Science 

¶ Robotics and Autonomous Systems (Elsevier) 

¶ IEEE Transaction on Industrial Informatics 

¶ Safety Science (Elsevier) 

¶ Sensor Review (Emerald) 

¶ Κριτής σε πρόταση για βιβλίο Communicating Pictures: A Course in Image and Video 

Compression του D.R. Bull (Elsevier) 

¶ Advances in Artificial Intelligence (Hindawi) 

¶ WSEAS Transactions on Computers 

¶ The Computer Journal (Oxford University Press) 

¶ International Journal of Advanced Robotic Systems (Intech) 

¶ Journal of AI and Data Mining  

Συνέδρια 

¶ IROS '99 (IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems, 17-

21 October 1999, Kyongju, Korea). 

¶ ECCV 2000 (Sixth European Conference on Computer Vision, 26th June - 1st July 

2000, Trinity College Dublin, Ireland). 

¶ VIIP 2002 (2nd IASTED International Conference Visualization, Imaging and Image 

Processing, 9-12 September 2002, Malaga, Spain). 

¶ ACI 2002 (IASTED International Conference Artificial and Computational Intelligence, 

25-27 September 2002, Tokyo, Japan). 

¶ AMS 2002 (Applied Modelling and Simulation, 4-6 November 2002, Cambridge, MA, 

USA). 

¶ MIC 2003 (22nd IASTED International Conference Modelling, Identification and 

Control, 10-13 February 2003, Innsbruck, Austria). 

¶ MS 2003 (IASTED International Conference Modelling and Simulation, 24-26 February 

2003, Palm Springs, California, USA). 

¶ IMSA 2003 (7th IASTED International Conference on Internet and Multimedia 

Systems and Applications, 13-15 August 2003, Honolulu, Hawaii, USA). 

¶ AIA  2003 (3rd IASTED International Conference on Artificial Intelligence and 

Applications, 8-10 September 2003, Benalmádena, Spain). 
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¶ SIP 2004 (The 6th IASTED International Conference on Signal and Image Processing, 

23-25 August 2004, Honolulu, Hawaii, USA). 

¶ ICTAõ05 (5th International Conference on Technology and Automation, 15-16 October 

2005, Thessaloniki, Greece). 

¶ AIA 2006 (IASTED International Conference on Artificial Intelligence and 

Applications, 13-16 February 2006, Innsbruck, Austria). 

¶ SPPRA 2006 (3rd IASTED International Conference on Signal Processing, Pattern 

Recognition and Applications, 15-17 February 2006, Innsbruck, Austria). 

¶ 2nd Workshop on Applications of Computer Vision, 12 May 2006, Graz, Austria, in 

conjunction with ECCV 2006. 

¶ ASC 2006 (10th IASTED International Conference on Artificial Intelligence and Soft 

Computing, 28-30 August  2006, Palma de Mallorca, Spain). 

¶ ISC 2007 (IASTED International Conference on Intelligent Systems and Control, 19-21 

November 2007, Cambridge, USA). 

¶ AIA 2007 (IASTED International Conference on Artificial Intelligence and 

Applications, 12-14 February 2007, Innsbruck, Austria). 

¶ MS 2007 (18th IASTED International Conference on Modelling and Simulation, 30 May 

– 1 June, 2007, Montreal, Quebec, Canada). 

¶ MUSP '07 (7th WSEAS Int. Conf. on Multimedia Systems and Signal Processing, 15 to 

17 April 2007, Hangzhou, China). 

¶ ROCOM '07 (7th WSEAS Int. Conf. on Robotics, Control and Manufacturing 

Technology, 15 to 17 April 2007, Hangzhou, China). 

¶ IMCAS '07 (6th WSEAS Int. Conf. on Instrumentation, Measurement, Circuits and 

Systems, 15 to 17 April 2007, Hangzhou, China). 

¶ ACOS '07 (6th WSEAS Int. Conf. on Applied Computer Science, 15 to 17 April 2007, 

Hangzhou, China). 

¶ AMTA õ07 (8th WSEAS Int.Conf. on Acoustics & Music: Theory and Applications, 19-

21 June 2007, Vancouver, Canada). 

¶ ICIG 2007, (Fourth International Conference on Image and Graphics, 22-24 August 

2007, Chengdu , China). 

¶ RA 2007 (International Conference on Robotics and Applications, 29-31 August 2007, 

Wuerzburg, Germany). 

¶ ISC 2008, (IASTED International Conference on Intelligent Systems and Control, 16-18 

November 2008, Orlando, USA). 
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¶ ACST 2008 (Advances in Computer Science and Technology, 2 – 4 April 2008 

Langkawi, Malaysia). 

¶ ACACOS'08 (7th WSEAS International Conference on Applied Computer &  

Applied Computational Science, 6-8 April 2008 Hangzhou, China). 

¶ ACC'08 (American Computing Conference 2008, MIT, Cambridge, USA, 21-23 April 

2008). 

¶ 9th WSEAS International Conference on Fuzzy Systems, Sofia, Bulgaria, 2-4 May 2008. 

¶ IEEE CIS2008 (7th Conference on Cybernetic Intelligent Systems, Middlesex 

University, London, United Kingdom, 9-10 September 2008). 

¶ ICPR2008 (19th International Conference on Pattern Recognition, Tampa, Florida, 

USA, 8-11 December 2008). 

¶ 1o Ǐǟǫǣǩǩǜǫǧǭ ǑǳǫǛǢǯǧǭ ǐǭǪǮǭǲǧǨǜǰ (23-24 Φεβρουαρίου 2009 Αθήνα). 

¶ IEEE CASE 2009 (5th Annual IEEE Conference on Automation Science and 

Engineering, Bangalore, India, 22-25 August 2009). 

¶ IEEE CIS2009 (8th IEEE International Conference on Cybernetic Intelligent Systems, 

University of Birmingham, Birmingham, United Kingdom, 9-10 September 2009). 

¶ ICVS2009 (7th International Conference on Computer Vision Systems, Liège, Belgium, 

12-15 October 2009). 

¶ ICIGõ2009 (5th International Conference on Image and Graphics, Xi'an, China, 21-24 

September 2009). 

¶ ISC 2009 (IASTED International Conference on Intelligent Systems and Control, 4-6 

November 2009, Cambridge, MA, USA). 

¶ VISAPP 2010 (5th International Conference on Computer Vision Theory and 

Applications, 17-21 May 2010, Angres, France). 

¶ ICISP 2010 (4th International Conference on Image and Signal Processing, 30 June – 2 

July 2010, Trois-Rivières, Québec, Canada). 

¶ ICPR 2010 (20th International Conference on Pattern Recognition, 23-26 August 2010, 

Istanbul, Turkey).   

¶ IVPCV-10 (International Conference on Image and Video Processing and Computer 

Vision, 12-14 July 2010, Orlando, Florida, USA). 

¶ ECCV 2010 (11th European Conference on Computer Vision, 5-11 September 2010, 

Heraklion, Greece) 

¶ CASE 2010 (6th IEEE Conference on Automation Science and Engineering, 21-24 

August, Toronto, Canada). 
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¶ AIM 2010 (IEEE/ASME International Conference on Advanced Intelligent 

Mechatronics, 6-9 July 2010, Montreal, Canada). 

¶ IST 2010, (IEEE International Conference on Imaging Systems and Techniques, 1-2 

July 2010, Thessaloniki, Greece). 

¶ ICIRA 2010, (International Conference on Intelligent Robotics and Applications, 10-12 

November 2010, Shanghai, China). 

¶ VISAPP 2011 (6th International Conference on Computer Vision Theory and 

Applications, 6-7 March 2011, Algavre, Portugal). 

¶ MEDõ11 (19th  Mediterranean Conference on Control and Automation, 20-23 June 

2011, Corfu, Greece). 

¶ ISC 2011 (13th IASTED International Conference on Intelligent Systems and Control, 

(ISC 2011), 11-13 July 2011, Cambridge, UK). 

¶ ICIG 2011, (6th International Conference on Image and Graphics, 12-15 August, 2011, 

Hefei, Anhui, P.R.China). 

¶ VISAPP 2012 (7th International Conference on Computer Vision Theory and 

Applications, 24-27 February 2011, Rome, Italy). 

¶ CIP 2012 (3rd International Workshop on Cognitive Information Processing, 28 – 30 

May 2012, Parador de Baiona,  Pontevedra, Spain). 

¶ ISCAS 2012 (IEEE International Symposium on Circuits and Systems, 20-23 May 2012, 

COEX, Seoul, Korea)  

¶ FutureTech 2012 (7th International Conference on Future Information Technology, 26-28 

June 2012, Vancouver, Canada). 

¶ CompIMAGE 2012 (Conference- Computational Modeling of Objects Presented in 

Images: Fundamentals, Methods and Applications, 5-7 September 2012, Rome, Italy). 

¶ CA 2012 (The 14th IASTED International Conference on Control and Applications, 

June 18 – 20 2012, Crete, Greece). 

¶ AIM 2012 (IEEE/ASME International Conference on Advanced Intelligent 

Mechatronics, 11-14 July 2012, Taipei, Taiwan). 

¶ ACRI 2012 (International Conference on Cellular Automata for Research and Industry, 

24-27 September 2012, Santorini, Greece). 

¶ APMS 2012 (Interenational Conference on Advances in Production Management 

Systems, 24-26 September 2012, Rhodes, Greece). 

Επιστημονικές δραστηριότητες και διακρίσεις 
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Μέλος ευρωπαϊκών δικτύων αριστείας και λοιπών δικτύων 

¶ "EU Robotics Network (EURON), FP6-IST-507728", Funded by European 

Commission – IST, (2004 - 2008). 

¶ "European Research Network for Cognitive Computer Vision Systems (ECVision), 

FP6-IST- 35454", Funded by European Commission – IST, (2004-2005). 

¶ "European Network for the Advancement of Artificial Cognitive Systems (euCognition), 

FP6-IST-26408", Funded by European Commission – IST– Cognitive Systems, (2006 -

2008). 

¶ "Innovative Production Machines and Systems (I*PROMS)", Funded by European 

Commission – IST, (2006 - ). 

¶ Member of EUROP (European Robotics Platform).  

¶ Member of EUCogII, Funded by European Commission – ICT (2009 - 2011). 

¶ Member of ETPIS (European Platform on Industrial Safety). 

¶ Member of EUCogIII, Funded by European Commission – ICT (2012 - ). 

Μέλος επιτροπών σε διεθνή περιοδικά και συνέδρια 

¶ General Chair: 6th International Conference on Computer Vision Systems, (ICVS 

2008) 12-15 May 2008, Santorini, Greece. 

¶ Member of the Editorial Board: International Journal of Optomechatronics, (Taylor & 

Fransis), since 2007. 

¶ Member of Editorial Board:  Journal of Computers, (Academy Publishers), since 

2007. 

¶ Member of the Editorial Board: Journal of Engineering Science & Technology Review 

(ΤΕΙ Καβάλας), (2007-2012). 

¶ Member of the Editorial Board: ISRN Machine Vision (Hindawi), since 2011. 

¶ Member of the Editorial Board: International Journal of Advanced Robotic Systems 

(InTech), since 2011.  

¶ Associate Editor: Human-centric Computing and Information Sciences (Springer), since 

2012.  

¶ Member of the Steering Committee of the International Conference on Computer 

Vision Systems (ICVS), since 2008. 

¶ Member of the Program Committee (PC) for the 8th International Conference on 

Future Information Technology (FutureTech), 4-6 September 2013, Gwangju, Korea. 

¶ Member of the Program Committee: 9th International Conference on Computer Vision 

Systems, July 16 - 18, 2013, St. Petersburg, Russia. 

http://www.euron.org/maps/greece.html
http://www.eucognition.org/ecvision/contacts/Members.htm
http://www.eucognition.org/ecvision/contacts/Members.htm
http://www.eucognition.org/members.htm
http://www.eucognition.org/members.htm
http://www.iproms.org/node/272
../../CV%20CD/dikaiologitika/EUROP%20member.jpg
http://www.eucognition.org/
http://www.industrialsafety-tp.org/
http://www.eucognition.org/
http://icvs2008.info/
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/JCP.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/Journal%20of%20Engineering%20Science.pdf
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¶ Member of the Scientific Committee of  the 7th International Conference Sciences of 

Electronics, Technologies of Information and Telecommunications (SETIT 2013), 

Chongqing, China, 11 - 13 October 2013. 

¶ Member of the Program Committee: 8th International Conference on Computer Vision 

Theory and Applications (VISAPP), 21-24 February 2013, Barcelona, Spain. 

¶ Member of the Program Committee: 2012 International Conference on Connected 

Vehicles & Expo, 12-16 December 2012, Beijing, China 

¶ Member of the Program Committee for the Cognitive Assistive Systems Workshop, in 

conjunction to IROS 2012. 

¶ Member of the Technical Program Committee for the 2012 FTRA International 

Symposium on Advances in Cryptography, Security and Applications for Future 

Computing (ACSA-12), Jeju, Korea, 22-25 November 2012 

¶ Member of the Technical Program Committee for the 21st International Conference on 

Pattern Recognition (ICPR 2012),  11-15 November 2012, Tsukuba, Japan. 

¶ Member of the Technical Program Committee for the IEEE Globecom 2012 - 

Communication and Information System Security Symposium, 3-7 December 2012, 

Anaheim, California, USA. 

¶ Member of the International Scientific Committee for the APMS 2012, Interenational 

Conference on Advances in Production Management Systems, 24-26 September 2012, 

Rhodes, Greece. (Οργάνωση με τους Lazaros Nalpantidis, Volker Krüger, Special 

Session on "Intelligent Vision Systems in Manufacturing" στο ίδιο συνέδριο). 

¶ Member of the Scientific Committee for the CompIMAGE 2012 Conference- 

Computational Modeling of Objects Presented in Images: Fundamentals, Methods and 

Applications, 5-7 September 2012, Rome, Italy. 

¶ Member of the Programme Committee of the 13th edition of UK's conference Towards 

Autonomous Robotics Systems, TAROS 2012, 20-25 August 2012, Bristol, UK. 

¶ Member of the International Board and Technical Committee and Co-Chair: 2012 

IEEE International Conference on Imaging Systems and Techniques (IST 2012), 16-17 

July 2012, Manchester, UK. 

¶ Member of the Program Committee: 5th International Conference on Image and Signal 

Processing (ICISP), 28-30 June 2012, Agadir, Moroco. 

¶ Member of the Program Committee (PC) for the 7th International Conference on 

Future Information Technology (FutureTech), 26-28 June 2012, Vancouver, Canada. 

¶ Member of the Program Committee: 7th International Conference on Computer Vision 

Theory and Applications (VISAPP), 24-26 February 2012, Rome, Italy. 

http://www.setit.rnu.tn/setit2013/index.html
http://www.ftrai.org/wcc2012/acsa
http://www.ftrai.org/wcc2012/acsa
http://www.ftrai.org/wcc2012/acsa
http://www.icpr2012.org/
http://www.icpr2012.org/
http://www.apms-conference.org/index.php
http://www.apms-conference.org/index.php
http://www.apms-conference.org/images/uploaded/APMS%202012_Special%20Session%20Intelligent_Vision_in_Manufacturing.pdf
http://www.dis.uniroma1.it/compimage2012
http://www.dis.uniroma1.it/compimage2012
http://www.dis.uniroma1.it/compimage2012
http://www.univ-ibnzohr.ac.ma/icisp/?page=committees
http://www.univ-ibnzohr.ac.ma/icisp/?page=committees
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¶ Member of the International Program Committee (IPC) for the IASTED International 

Conference on Control and Applications (CA 2012), 18 – 20 June 2012, Crete, Greece. 

¶ Member of the International Program Committee: 3rd International Workshop on 

Cognitive Information Processing, CIP 2012, May 28-30, 2012, Baiona, Spain. 

¶ Member of the Programme Committee of the Sixth International Conference on Image 

and Graphics, 12-15 August, 2011, Hefei, Anhui, P.R.China). 

¶ Member of the Programme Committee of the 12th edition of UK's conference 

'Towards Autonomous Robotics Systems'. TAROS 2011, August 31 - September 2, 

2011, Sheffield, UK. 

¶ Member of the International Board of Directors and Co-Chair: 2011 IEEE 

International Conference on Imaging Systems and Techniques (IST 2011), 17-18 May 

2011, Batu Ferringhi, Penang, Malaysia. 

¶ Member of the Scientific Committee of  the 6th International Conference Sciences of 

Electronics, Technologies of Information and Telecommunications (SETIT 2011), 

Sousse, Tunisia, 12-15 May 2011.  

¶ Member of the International Program Committee: 4th International Conference on 

Intelligent Robotics and Applications (ICIRA 2011), Aachen, Germany, 6-9 December 

2011. 

¶ Member of the Program Committee: 6th International Conference on Computer Vision 

Theory and Applications (VISAPP), 5-7 March 2011, Vilamoura, Portugal. 

¶ Member of the International Program Committee: 13th IASTED International 

Conference on Intelligent Systems and Control, (ISC 2011), 11-13 July 2011, Cambridge, 

UK. 

¶ Member of the Scientific Program Committee of the 2011 International Conference on 

Information and Communication Technologies in Forensics (ICTinForensics 2011), 23-24 

June 2011, Salvador, Bahia, Brazil. 

¶ Member of the International Program Committee: 3rd International Conference on 

Intelligent Robotics and Applications (ICIRA 2010), Singhai, China, 10-12 November 

2010. (Οργάνωση Special Session on "Intelligent Vision in Mechatronics Systems" στο ίδιο 

συνέδριο). 

¶ Μέλος της Επιστημονικής Επιτροπής στο 2o Πανελλήνιο Συνέδριο Ρομποτικής, 9-10 

Δεκεμβρίου 2010, Πάτρα. 

¶ Member of Program Committee: ECCV 2010 Workshop on “Vision for Cognitive 

Tasks”, Herklion, Crete, Greece, 10 September 2010. 

http://www.iasted.org/conferences/home-781.html
http://www.iasted.org/conferences/home-781.html
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¶ Member of Technical Committee: 2nd International Conference on Multimedia 

Information NEtworking and Security, (MINES2010) Nanjing, China, 4-6 November, 

2010. 

¶ Member of the Technical Program Committee: 20th International Conference on 

Pattern Recognition (ICPR 2010), 23-26 August 2010, Istanbul, Turkey.   

¶ Member of the Program Committee: 2010 International Conference on Image and 

Video Processing and Computer Vision (IVPCV-10), 12-14 July 2010, Orlando, Florida, 

USA. 

¶ Member of the International Board of Directors and Co-Chair: 2010 IEEE 

International Conference on Imaging Systems and Techniques (IST 2010), 1-2 July 2010, 

Thessaloniki, Greece. 

¶ Member of the Program Committee: 4th International Conference on Image and Signal 

Processing (ICISP), 30 June – 2 July 2010, Trois-Rivières, Québec, Canada. 

¶ Member of the Program Committee: 5th International Conference on Computer Vision 

Theory and Applications (VISAPP), 17-21 May 2010, Angres, France. 

¶ Member of the International Program Committee: IASTED International Conference 

on Intelligent Systems and Control, (ISC 2009), 4-6 November 2009, Cambridge, MA, 

USA. 

¶ Member of the Program Committee: 7th International Conference on Computer Vision 

Systems (ICVS2009), 12-15 October 2009, Liège, Belgium. 

¶ Member of the Technical Program Committee: Fifth International Conference on Image 

and Graphics (ICIG2009), 22-24 September 2009, Xi’an, China. 

¶ Member of the Technical Program Committee: 8th IEEE International Conference on 

Cybernetic Intelligent Systems, University of Birmingham, Birmingham, United 

Kingdom, 9-10 September 2009. 

¶ Μέλος της Επιστημονικής Επιτροπής στο 1o Εθνικό Συνέδριο Ρομποτικής, 23-24 

Φεβρουαρίου 2009, Αθήνα. 

¶ Member of the Program Committee: 4th International Conference on Computer Vision 

Theory and Applications (VISAPP), 5 - 6 February 2009, Lisboa, Portugal. 

¶ Member of the ICPR2008 (International Conference on Pattern Recognition) Program 

Committee for track 7 on Biometrics. 

¶ Member of the International Program Committee: IASTED International Conference 

on Intelligent Systems and Control, (ISC 2008), 16-18 November 2008, Orlando, USA. 

http://www.aimontefiore.org/ICVS2009/index.php?option=com_content&task=view&id=12&Itemid=27
http://www.aimontefiore.org/ICVS2009/index.php?option=com_content&task=view&id=12&Itemid=27
http://fuzzycat.host3.meyu.net/ICIG2009/Program_Committee.html
http://fuzzycat.host3.meyu.net/ICIG2009/Program_Committee.html
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¶ Member of the Program Committee: IEEE, SMC, UK&RI, 7th Conference on  

Cybernetic Intelligent Systems 2008, 9-10 September 2008, Middlesex University, 

London, United Kingdom. 

¶ Member of the Program Committee: 3rd International Conference on Computer Vision 

Theory and Applications (VISAPP), 22 - 25 January 2008, Funchal, Madeira, Portugal. 

¶ Member of the Program Committee: IARP/EURON Workshop on Robotics for Risky 

Interventions and Environmental Surveillance (RISE 2008), 7-8 January 2008, 

Benicàssim (Spain). 

¶ Member of the Technical Program Committee: Fourth International Conference on 

Image and Graphics, (ICIG2007), 22-24 August 2007, Chengdu, China. 

¶ Member of the International Program Committee: IASTED International Conference 

on Intelligent Systems and Control, (ISC 2007), 19-21 November 2007, Cambridge, 

USA. 

¶ Member of the Reviewing Committee: 2nd Workshop on Applications of Computer Vision, 12 

May 2006, Graz, Austria, in conjunction with ECCV 2006. 

Μέλος λοιπών επιτροπών 

¶ IASTED Technical Committee Reviewer for Image Processing (από το 2002). 

¶ Member of IAPR Technical Committee on Discrete Geometry (TC18) (από το 2004). 

¶ Μέλος της συντακτικής ομάδας στην Ελληνική Έκδοση του περιοδικού Scientific 

American (2004-2005). 

¶ Μέλος της Μόνιμης Επιτροπής Παρακολούθησης Ευρωπαϊκών Προγραμμάτων, του ΤΕΕ-

ΤΘ (2004-2005). 

¶ IASTED Technical Committee Member on Robotics, για την περίοδο 2004-2007. 

¶ Member of the IEEE Technical Committee on Safety Security and Rescue Robotics 

(από το 2007). 

¶ Μέλος της γνωμοδοτικής επιτροπής για το «Ελληνικό Παρατηρητήριο Ερευνητικών & 

Τεχνολογικών Ειδικοτήτων - ΕΠΕΤΕ» της Γ.Γ.Ε.Τ. 

¶ Member of the IEEE I&M Society Technical Committee on Imaging Measurements 

(TC-19) (από το 2009). 

¶ EURON (European Robotics Network) Board Member (2010-2012). 

¶ Peer-reviewer for the Italian National Agency for the Evaluation of Universities and 

Research Institutes (ANVUR). 

Αναφορές σε βιογραφικές συλλογές 

¶ International Directory of Experts and Expertise, Premier Edition (από το 2006). 

http://www.cybernetic.org.uk/cis2008?page=committee
http://www.cybernetic.org.uk/cis2008?page=committee
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/Visapp.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/Visapp.pdf
http://www.robot.uji.es/research/events/rise08
http://www.robot.uji.es/research/events/rise08
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/ICIG2007-CFP.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/ICIG2007-CFP.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IASTED%20ISC%20IPC.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IASTED%20ISC%20IPC.pdf
http://www.acv.ac.at/2_workshop_committee.html
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IASTED%20Technical%20Committee%20Reviewr%20Image%20Processing.pdf
http://www.cb.uu.se/~tc18/org.html#listmembers
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/Scientific%20American.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/Scientific%20American.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/Epitropi%20TEE.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IASTED%20Technical%20Committee%20Reviewer%20Robotics.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IEEE%20TC%20Rescue%20Robotics.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IEEE%20TC%20Rescue%20Robotics.pdf
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¶ WhoõsWho in the World (από το 2006). 

¶ WhoõsWho of Emerging Leaders (από το 2006). 

¶ Who's Who in Science and Engineering (από το 2007). 

¶ Top 100 Engineers (από το 2008). 

Λοιπές δραστηριότητες 

¶ Αναπληρωτής εθνικός εκπρόσωπος (Delegate High Level Representative) για την Ελλάδα 

στην πρωτοβουλία EUREKA! (2009-2010). 

¶ Εθνικός εκπρόσωπος για την Ελλάδα στο Ambient Assisted Living (AAL) Joint 

Programme (2011 - ). 

¶ Reviewer for the Italian National Agency for the Evaluation of Universities. 

¶ Session Chair: 5th IASTED International Conference on Visualization, Imaging, and 

Image Processing (VIIP 2005), Session 10: 3D Image Processing, 7-9 September 2005, 

Benidorm, Spain. 

¶ Session Chair: 16th International Symposium on Measurement and Control in Robotics 

(ISMCR 2007), Warsaw, Poland, 21-23 June 2007. 

¶ Mέλος του Προεδρείου της 2ης Συνεδρίας «Αισθητήρες και Αλληλεπίδραση»: 1ο 

Πανελλήνιο Συνέδριο Ρομποτικής, Αθήνα, 22-23 Φεβρουαρίου 2009. 

¶ Session Chair: 2010 IEEE International Conference on Imaging Systems and 

Techniques (IST 2010), 1-2 July 2010, Thessaloniki, Greece. 

¶ Mέλος του Προεδρείου της 1ης Συνεδρίας «Τεχνητή Όραση»: 2ο Πανελλήνιο Συνέδριο 

Ρομποτικής, Πάτρα, 9-10 Δεκεμβρίου 2010. 

¶ Session Chair: 2011 IEEE International Conference on Imaging Systems and 

Techniques (IST 2011), 17-18 May 2011, Penang, Malaysia. 

¶ Session Chair: 12th Conference Towards Autonomous Robotic Systems, 31 August - 2 

September 2011. Sheffield, United Kingdom. 

¶ Session Chair: 2012 IEEE International Conference on Imaging Systems and 

Techniques (IST 2012), 16-17 July 2012, Manchester, U.K. 

¶ Session Chair: International Symposium on Artificial Intelligence, Robotics and 

Automation in Space (i-SAIRAS), 4-6 September 2012, Turin, Italy 

¶ INTAS (International Association for the Promotion of Cooperation with Scientists 

from the New Independent States of the Former Soviet Union) evaluator (2004-2005). 

¶ Μέλος της Εξεταστικής Επιτροπής για τις εξετάσεις για τη χορήγηση άδειας ασκήσεως 

επαγγέλματος των Διπλωματούχων Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης, ΤΕΕ-ΑΜ, 

Καβάλα, 22-23/2/2006, 14-15/6/2006, 14-15/12/2006, 27-28/3/2007 και 12/9/2007. 

../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/epistoli%20AAL.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/VIIP%20CHAIR.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/VIIP%20CHAIR.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/ISMCR2007%20CHAIR.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/ISMCR2007%20CHAIR.jpg
http://ist.ieee-ims.org/
http://ist.ieee-ims.org/
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/INTAS.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/exetastis%20TEE.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/exetastis%20TEE.pdf
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¶ Reviewer for the EURON (European Robotics Network) ad-hoc call for research 

proposals. 

¶ Project evaluator for the Georgian National Science Foundation. 

¶ Αξιολογητής προτάσεων/έργων για τη Γ.Γ.Ε.Τ. (από το 2007). 

¶ Αξιολογητής προτάσεων για την Ευρωπαϊκή Επιτροπή (FET Proactive, 2008). 

¶ Αξιολογητής προτάσεων για τον ΕΛΚΕ Πολυτεχνείου Κρήτης (2009). 

¶ Αξιολογητής προτάσεων για το Joint Call Secretariat at German Aerospace Centre (2009). 

¶ Αξιολογητής προτάσεων για το KORANET Pilot Joint Call (2010). 

¶ Αξιολογητής προτάσεων για το European Metrology Research Programme (2010). 

¶ Αξιολογητής προτάσεων για το Ίδρυμα Προώθησης Έρευνας (ΙΠΕ) της Κύπρου (2011). 

Διοικητική εμπειρία 

¶ Μέλος της Συγκλήτου του Δ. Π. Θράκης κατά τις περιόδους 1996-1997 και 1997-1998 (ως 

Υ.Δ. του ΤΗΜΜΥ). 

¶ Μέλος της Γ.Σ. του Τμήματος Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης του Δ. Π. Θράκης, 

2005 - σήμερα. 

¶ Μέλος της προσωρινής Γ.Σ. του Τμήματος Μηχανικών Παραγωγής και Διοίκησης του Δ. 

Π. Θράκης, 2003-2005. 

¶ Υπεύθυνος του προγράμματος Erasmus/Socrates στο Τμήμα Μηχανικών Παραγωγής και 

Διοίκησης του Δ. Π. Θράκης, 2004-2010. 

¶ Μέλος διαφόρων επιτροπών στο Δ.Π. Θράκης, στην Πολυτεχνική Σχολή και στο Τμήμα 

Μηχανικών  Παραγωγής και Διοίκησης, 2003-σήμερα. 

¶ Μέλος της Γ.Σ. του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών 

του Δ. Π. Θράκης, 1995-1998 (ως Υ.Δ.). 

¶ Μέλος της Γ.Σ.Ε.Σ. του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών 

Υπολογιστών του Δ. Π. Θράκης, 1995-1998 (ως Υ.Δ.). 

¶ Μέλος του Δ.Σ. του Τμήματος Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών 

του Δ. Π. Θράκης, 1995-1998 (ως Υ.Δ.). 

¶ Μέλος της Γ.Σ. του Τομέα Ηλεκτρονικής και Τεχνολογίας Συστημάτων Πληροφορικής 

του Τμήματος ΗΜΜΥ του Δ. Π. Θράκης, 1993-1994. 

¶ Μέλος εκλεκτορικών σωμάτων Τμήμα Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Τεχνολογίας 

Υπολογιστών, Πανεπιστήμιο Πατρών (2009). 

¶ Μέλος εκλεκτορικού σώματος Τμήμα Πληροφορικής, Πανεπιστήμιο Ιωαννίνων (2010). 

Λοιπή επαγγελματική εμπειρία 

../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/EURON%20reviewer.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/EURON%20reviewer.pdf
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http://www.euramet.org/index.php?id=latestnews&tx_ttnews%5Btt_news%5D=172&cHash=b5eddf504a
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1991 :  Εκπαιδευόμενος Ηλεκτρολόγος Μηχανικός στη ΔΕΗ Πύργου Ηλείας. 

1994 – 1998: Υπεύθυνος για την συγγραφή τεχνικών εγχειριδίων στην εταιρεία ANADELTA -

SOFTWARE, Ξάνθη. 

1994 – 2003:  Ελεύθερος Επαγγελματίας, Ηλεκτρολόγος Μηχανικός. 

2001 – 2002: Υπεύθυνος τοπικού δικτύου υπολογιστών και δικτύου ΣΔΕΠ (Συστήματος 

Διοίκησης και Ελέγχου Πληροφοριών), υλοποίηση ιστοσελίδων και ανάπτυξη 

λογισμικού για στρατιωτικές εφαρμογές στο Γραφείο Έρευνας Πληροφορικής, 

4η Ταξιαρχία Υποστηρίξεως, Ελληνικός Στρατός, Ξάνθη.  

2002 : Εφαρμογές μηχανοργάνωσης στην εταιρία Μηχανογράφηση Θράκης ΕΠΕ, 

Ξάνθη. 

2002 – 2003 : Αναπληρωτής Καθηγητής (ΠΕ19), Β’Βάθμια Εκπαίδευση Ν. Ξάνθης (Εσπερινό 

Γυμνάσιο Λύκειο και 1ο ΤΕΕ Ξάνθης), διδάσκων τα μαθήματα: 

"Πληροφορική", "Πολυμέσα", "Εφαρμογές Πολυμέσων" και "Τεχνολογία 

Επικοινωνιών" στους μαθητές των Α΄, Β΄ και Γ΄ τάξεων του Εσπερινού 

Γυμνασίου Λυκείου και του 1ου ΤΕΕ Ξάνθης. 

2004 – 2006 : Εκπαιδευτής, Περιφερειακό Επιμορφωτικό Κέντρο (Π.Ε.Κ.) Καβάλας. 

2006 – 2007 : Επιμορφωτής εξ Αποστάσεως Επιμόρφωση – Πιστοποίηση Γυναικών 

Επαγγελματικής Εκπαίδευσης και Κατάρτισης σε Δεξιότητες Πληροφορικής 

Επιχειρηματικού Σεναρίου, ΤΕΙ Καβάλας, (Ε.Υ. Δρ. Σαράφης).  

Συμμετοχή σε χρηματοδοτούμενα ερευνητικά έργα 

Επιστημονικά υπεύθυνος 

Α1. "Improvement of the Emergency Risk Management through Secure Mobile 

Mechatronic Support to Bomb Disposal (RESCUER), FP6-IST-511492", Φορέας 

χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή – Information Society Technologies (IST), 

(2004-2008). Ανταγωνιστικό πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 263k€. 

A2. "Ανάπτυξη Νέων Τεχνικών Αναγνώρισης και Κατηγοριοποίησης", Φορέας 

χρηματοδότησης ΓΓΕΤ, Ε+Τ Συνεργασία Ελλάδος-Σλοβενίας, (2005-2007). 

Ανταγωνιστικό πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 12k€. 

Α3. "Ανάπτυξη και Υλοποίηση Νέων Αλγόριθμων Αναγνώρισης Προτύπων Βασισμένων σε 

Βιολογικά Εμπνευσμένα Μοντέλα και σε Ευφυή Συστήματα", Φορέας χρηματοδότησης 

ΓΓΕΤ , ΠΕΝΕΔ, (2005-2008). Ανταγωνιστικό πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 54k€. 

Α4. "Βελτίωση της Διαχείρισης Άμεσου Κινδύνου μέσω Ασφαλούς Κινητής Μηχανοτρονικής 

Υποστήριξης για Απενεργοποίηση Βομβών (Συγχρηματοδότηση)", Φορέας 

χρηματοδότησης ΓΓΕΤ (matching funds), (2004-2009), Χρηματοδότηση 65k€. 
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A5. "Autonomous Collaborative Robots to Swing and Work in Everyday EnviRonment 

(ACROBOTER), FP6-IST-2006-045530", Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή 

Επιτροπή – Information Society Technologies (IST), (2007-2010). Ανταγωνιστικό 

πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 387k€. 

A6. "Vision and Chemiresistor Equipped Web-connected Finding Robots (View-Finder), 

FP6-IST-2006-045541", Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή – Information 

Society Technologies (IST), (2007-2010). Ανταγωνιστικό πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 

269k€. 

Α7. "Μελέτη Συστημάτων Στερεοσκοπικής Ρομποτικής Όρασης", Εσωτερικό πρόγραμμα 

Δ.Π.Θ. από τους πόρους του ΤΣΜΕΔΕ, 70k€. 

A8. "Ρομπότ εύρεσης, συνδεδεμένα με τεχνολογία ιστού και εξοπλισμένα με αισθητήρες 

όρασης και χημικής ανάλυσης (Συγχρηματοδότηση)", Φορέας χρηματοδότησης ΓΓΕΤ 

(matching funds), ƹǯǡǭ ǄǴǟǯǪǭǱǪǛǫǥǰ ƹǯǣǳǫǟǰ, (2007-2011), Χρηματοδότηση 22.5k€. 

A9.  "Αυτόνομα Συνεργαζόμενα Ρομπότ, που αιωρούνται και εργάζονται σε καθημερινά 

περιβάλλοντα (Συγχρηματοδότηση)", Φορέας χρηματοδότησης ΓΓΕΤ (matching funds), 

ƹǯǡǭ ǄǴǟǯǪǭǱǪǛǫǥǰ ƹǯǣǳǫǟǰ, (2007-2011), Χρηματοδότηση 30k€. 

A10. "Innovative and Novel First Responders Applications (INFRA), FP7-ICT-SEC-2007-1-

225272", Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή – joint call Security (SEC) & 

Information & Communication Technologies (ICT), (2009-2011), Ανταγωνιστικό 

πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 207k€. 

A11. "Βελτίωση της διεθνούς αναγνωσιμότητας του ΤΜΠΔ στους τομείς της μηχανοτρονικής 

και της τεχνητής όρασης για προσέλκυση νέων κονδυλίων έρευνας", Εσωτερικό 

πρόγραμμα Δ.Π.Θ. από τους πόρους του ΤΣΜΕΔΕ, 23.5k€. 

Α12. "SPAring Robotics Technologies for Autonomous Navigation", Φορέας 

χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Υπηρεσία Διαστήματος (ESA), (2011-2012), Ανταγωνιστικό 

πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 65k€. 

A13. "Καινοτόμες και νέες εφαρμογές για παρόχους πρώτων βοηθειών (Συγχρηματοδότηση)", 

Φορέας χρηματοδότησης ΓΓΕΤ (matching funds), ƹǯǡǭ ǄǴǟǯǪǭǱǪǛǫǥǰ ƹǯǣǳǫǟǰ, (2011-

2012), Χρηματοδότηση 17k€. 

A14. "Autonomous Vehicle Emergency Recovery Tool, (AVERT), FP7-SEC-2011-1-

285092" (2012-2015), Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή – Security (SEC), 

(2012-2015). Ανταγωνιστικό πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 355k€ 

A15. "Armour and Protection STC - PARIS SIM (Protection Assessment Environment for 

Integrated Soldier System - Simulator)" Φορέας χρηματοδότησης British Ministry of 

Defence, Ανταγωνιστικό πρόγραμμα, Χρηματοδότηση 13,860£ 

Συνολική προσέλκυση ανταγωνιστικών ερευνητικών κονδυλίων ως ΕΥ: 1,77 Μ€ 

Συνολική διαχείριση ερευνητικών κονδυλίων: 1,91 Μ€ 

http://www.acroboter-project.org/
http://www.acroboter-project.org/
https://www.view-finder-project.eu/
https://www.view-finder-project.eu/
http://www.infra-fp7.com/category/project
http://www.infra-fp7.com/category/project
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Μέλος της ερευνητικής ομάδας 

Έμπειρος ερευνητής 

Β1. "Robust Vision for Sensing in Industrial Operations and Needs (ROBVISION), 

ESPRIT-Project 28867", Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή - ESPRIT, 

Ε.Υ. Prof. Giulio Sandini, (1998 - 2000). 

Β2. "Babybot: Sensorimotor Development in Artificial Systems", Φορέας χρηματοδότησης, 

MURST (Ministero dell' Universita΄ e della Ricerca Scientifica e Tecnologica), Ε.Υ. 

Prof. Giulio Sandini, (1998 - 2000). 

Β3. "Vision-Based Robot Navigation Research Network (VIRGO), TMR Project", Φορέας 

χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή - TMR, Ε.Υ. Prof. Giulio Sandini, (1999 - 2000). 

Β4. "Navigation of Autonomous Robots Via Active Environmental Perception 

(NARVAL), Esprit LTR - Project 30185", Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή 

Επιτροπή - ESPRIT, Ε.Υ. Prof. Giulio Sandini, (1999 - 2000). 

Β5. "Semi-autonomous Monitoring and Robotics Technology, SMART II TMR", Φορέας 

χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή - TMR, Ε.Υ. Prof. Giulio Sandini, (2000 - 2001). 

Β6. "Omni-directional Visual System (OMNIVIEWS), FP5-IST-1999-29017", Φορέας 

χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή - IST, Ε.Υ. Prof. Giulio Sandini, (2000). 

Β7. "Δράσεις Υποστήριξης των Πληροφοριακών Συστημάτων των Σχολείων (Δημιουργία 

Help Desk) στους Νομούς Δράμας, Καβάλας, Ξάνθης Ροδόπης και Έβρου", Φορέας 

χρηματοδότησης ΥΠΕΠΘ (ΚτΠ), Ε.Υ. Αν. Καθ. Ιωάννης Ανδρεάδης (2003-2004). 

Β8. "Βελτίωση της Υλικοτεχνικής Υποδομής του Τμήματος Μηχανικών Παραγωγής και 

Διοίκησης", Εσωτερικό πρόγραμμα Δ.Π.Θ. από τους πόρους του ΤΣΜΕΔΕ, (ΚΕ 1185), 

Ε.Υ. Καθ. Αθανάσιος Καραμπίνης, (2004). 

Β9. "INTERREG IIIC/Zone Sud – Υποπρόγραμμα 4, Επικοινωνίες και Νέες Τεχνολογίες", 

Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή - INTERREG IIIC, E.Y. Αν. Καθ. 

Πρόδρομος Χατζόγλου, (2006-2007). 

Β10. "Τεχνικές Επεξεργασίας Εικόνων για Εφαρμογή σε Στερεοσκοπική Όραση και 

Συστήματα Επιτήρησης Χώρου", Φορέας χρηματοδότησης ΥΠΕΠΘ (ΚτΠ) – 

Ευρωπαϊκή Ένωση, Ε.Υ. Δημήτριος Μανωλάκης, Καθ. ΑΤΕΙ Θεσ/νίκης, (2006-2008). 

Β11. "Υπολογιστικοί Αλγόριθμοι για Ομοιόμορφη και Ανομοιόμορφη Ροή σε Αγωγούς 

Βαρύτητας και Ανοικτές Τάφρους. Εφαρμογή σε Επιλύσεις Δικτύων Αποχέτευσης - 

Αποστράγγισης", Φορέας χρηματοδότησης ΓΓΕΤ (Επιχειρησιακό Πρόγραμμα 

«Ανταγωνιστικότητα») & Ευρωπαϊκή Ένωση, Ε.Υ. Καθ. Μιχαήλ Μπεκάκος, (2006-2008). 

Β12. "Air Quality Monitoring and Forecasting in China (AMFIC), FP6-2005-SPACE-1-

030940", Φορέας χρηματοδότησης Ευρωπαϊκή Επιτροπή, E.Y. Επ. Καθ. Κωνσταντίνος 

Κουρτίδης (2007-2009). 

http://robsens.acin.tuwien.ac.at/robvision/rvision.htm
http://robsens.acin.tuwien.ac.at/robvision/rvision.htm
http://www.lira.dist.unige.it/babybotmain.htm
http://www.ics.forth.gr/cvrl/proj/virgo/
http://damiao.isr.ist.utl.pt/vislab/NARVAL/index.htm
http://damiao.isr.ist.utl.pt/vislab/NARVAL/index.htm
http://www-prima.inrialpes.fr/Smart/servers.html
http://www.amfic.eu/index.php
http://www.amfic.eu/index.php
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B13. "Ανάπτυξη ευφυούς, δυναμικού πληροφοριακού συστήματος για την ανίχνευση και 

πρόγνωση αστοχιών και μη άριστης λειτουργίας σε βιομηχανικό περιβάλλον", Επιτροπή 

Ερευνών ΑΠΘ. 

Ερευνητής 

Γ1. "Σχεδιασμός Υποσυστήματος για Επεξεργασία Εικόνων, με τη Χρήση Μορφολογικών 

Τελεστών", Εσωτερικό πρόγραμμα Δ.Π.Θ. από τους πόρους του ΤΣΜΕΔΕ, Ε.Υ. Καθ. 

Φίλιππος Τσαλίδης, (1995-1996). 

Γ2. "Βιομηχανικά Προϊόντα Μικροηλεκτρονικής, ΕΠΕΤ ΙΙ–476", Φορέας χρηματοδότησης 

ΓΓΕΤ – ΕΠΕΤ, Ε.Υ. Καθ. Αντώνιος Θαναηλάκης, (1996-1998). 

Γ3. "Ανάπτυξη Πρωτότυπων Εργαστηριακών Ασκήσεων για τα Μαθήματα Ηλεκτρονική Ι, ΙΙ 

και ΙΙΙ", Εσωτερικό πρόγραμμα Δ.Π.Θ. από τους πόρους του ΤΣΜΕΔΕ, , Ε.Υ. Καθ. 

Φίλιππος Τσαλίδης, (1996-1997). 

Γ4. "Σχεδιασμός και Υλοποίηση ενός Στοχαστικού Μετατροπέα Ψηφιακού Σήματος σε 

Αναλογικό (DAC), ΠΡΕΝΕΔ 96", Φορέας χρηματοδότησης Ειδικός Λογαριασμός 

Δ.Π.Θ., , Ε.Υ. Επ. Καθ. Ιωάννης Ανδρεάδης, (1996-1998). 

Γ5. "Ανάπτυξη Πλαισίου Ασαφούς - Μαλακής (Fuzzy - Soft) Μαθηματικής Μορφολογίας για 

Επεξεργασία Εικόνων", Εσωτερικό πρόγραμμα Δ.Π.Θ. από τους πόρους του ΤΣΜΕΔΕ, , 

Ε.Υ. Επ. Καθ. Ιωάννης Ανδρεάδης, (1997). 

Γ6. "Επέκταση/Ολοκλήρωση του Εσωτερικού Δικτύου του Δ.Π. Θράκης - Duthnet", 

Φορέας χρηματοδότησης ΥΠΕΠΘ, Ε.Υ. Καθ. Φίλιππος Τσαλίδης, (1997). 

Γ7. "Επιμορφωτικά Προγράμματα Πληροφορικής (ΕΠΕΑΕΚ - Εκπαίδευση Διοικητικών 

Στελεχών)", Φορέας χρηματοδότησης ΥΠΕΠΘ - ΕΠΕΑΕΚ, Ε.Υ. Επ. Καθ. Δημήτριος 

Διαμαντίδης (1998). 

Γ8. "Τεχνολογίες Δικτύων – Δορυφορικές Επικοινωνίες", Φορέας χρηματοδότησης ΓΓΕΤ -

Δίαυλος, Ε.Υ. Καθ. Εμμανουήλ Σαρρής (1998). 

Συμμετείχε στην συγγραφή των παραδοτέων για τα Α1, A2, A3, A5, A6, A10, Α12, Β1, 

Β2, B4, Β5, Β6, Β9, Β12, Γ1, Γ2, Γ3, Γ4, Γ5, και Γ8.  

Συμμετείχε στη συγγραφή και την υποβολή της πρότασης για τα Α1, A5, A6, A10, Α13 

και Β11, προς την Ε.Ε., Α12 προς την ESA και των Α2, Α3 προς τη ΓΓΕΤ. 

Διεθνείς συνεργασίες 

ǀǫǚǮǲǳǬǥ ǱǳǫǣǯǡǟǱǝǟǰ Ǫǣ ǲǟ ǮǟǯǟǨǚǲǷ ǲǪǜǪǟǲǟ, ǪǛǱǷ ǲǭǳ ǮǯǭǡǯǚǪǪǟǲǭǰ ǟǫǲǟǩǩǟǡǜǰ ǴǭǧǲǥǲǼǫ Erasmus 

Ǳǲǭ ǒǪǜǪǟ ǋǥǵǟǫǧǨǼǫ ǏǟǯǟǡǷǡǜǰ Ǩǟǧ ǃǧǭǝǨǥǱǥǰ ǲǭǳ ǃ.Ǐ.Ǉ.: 

¶ Department of Production, University of Aalborg, Denmark. 

¶ Department of Manufacturing Engineering, Budapest University of Technology and 

Economics, Hungary.  

http://www.iprod.auc.dk/
http://www.bme.hu/
http://www.bme.hu/
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¶ The University of the Basque Country, Spain, (μη υφιστάμενη πλέον).  

¶ Department of Industrial Engineering, Bilkent University, Ankara, Turkey, (μη 

υφιστάμενη πλέον). 

¶ Ecole Nationale d'Ingénieurs de Tarbes, France. 

¶ Department of Mechanical Engineering, Lund University, Sweden, (μη υφιστάμενη 

πλέον). 

¶ Institute of Automation, University of Bremen. 

ǑǳǫǣǯǡǟǱǝǟ Ǫǣ ǲǭǳǰ ǮǟǯǟǨǚǲǷ ǣǯǣǳǫǥǲǧǨǭǻǰ Ǩǟǧ ǟǫǼǲǟǲǭǳǰ ǣǨǮǟǧǢǣǳǲǧǨǭǻǰ Ǵǭǯǣǝǰ, ǪǛǱǷ ǢǧǣǦǫǼǫ ǜ/Ǩǟǧ 

ǢǧǪǣǯǼǫ ǛǯǡǷǫ: 

¶ Faculty of Mechanical Engineering, Budapest University of Technology and Economics, 

Hungary.  

¶ Department of Manufacturing Engineering, University of Rousse, Bulgaria.  

¶ Manufacturing Engineering Centre, School of Engineering, University of Cardiff, U.K., 

(μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Department of Communication, Computer and System Sciences, School of Engineering, 

University of Genoa, Italy. 

¶ Faculty of Computer and Information Science, University of Ljubljana, Slovenia, (μη 

πλέον υφιστάμενη). 

¶ Department of Mechanical Engineering, Lund University, Sweden, (μη πλέον 

υφιστάμενη). 

¶ Fraunhofer-Institute für Produktionsanlagen und Konstruktionstechnik, Berlin, 

Germany, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ School of Systems Engineering, University of Reading, U.K. 

¶ Materials and Engineering Research Institute, Sheffield Hallam University, U.K. 

¶ Patrimony Royal Military Academy, Belgium. 

¶ Department of Computer and System Sciences, University of Rome "La Sapienza", Italy. 

¶ Industrial Research Institute for Automation and Measurements, Poland, (μη πλέον 

υφιστάμενη). 

¶ University of Limerick, EIRE, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Athens Institute of Technology, Greece, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Σχολή Ηλεκτρολόγων Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών, ΕΜΠ, Ελλάς. 

¶ Zurcher Hochschule fur Angewandte Wissenschaften, Switzerland.  

ǑǳǫǣǯǡǟǱǝǟ Ǫǣ ǲǧǰ ǮǟǯǟǨǚǲǷ ǣǲǟǧǯǣǝǣǰ, ǪǛǱǷ ǢǧǣǦǫǼǫ ǛǯǡǷǫ: 

¶ Robotnik Automation, SLL, Spain. 

¶ Intelligence for Environment and Security Solutions (IES) spa, Italy. 

http://www.ehu.es/
http://www.bme.hu/
http://www.bme.hu/
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¶ Duvideo - Cooperativa de Profissionais de Imagem CRL, Portugal, (μη πλέον 

υφιστάμενη). 

¶ Robosoft SA, France. 

¶ Space Applications Services, Belgium, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Galileo Avionica, Italy, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Athena CS3, Israel, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ ARTTIC, Belgium, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ ISDEFE Ingeneria de Sistemas S.A, Spain, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Rinicom Ltd, U.K, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Everis, Spain, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Hopling Technologies, The Netherlands, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ Opgal, Israel, (μη πλέον υφιστάμενη). 

¶ GMV Aerospace and Defence S.A.u., Spain. 

¶ TRASYS, Belgium.  

¶ CNES, France. 

¶ IDUS Consultancy Ltd, U.K. 

¶ BB-Ingenieure Ingenieurbüro, Germany. 

¶ Marshall System Design Group Ltd, U.K. 

¶ Force Ware GmbH, Germany. 

Διακρίσεις 

1988, 1989: Υπουργείο Εθνικής Παιδείας και Θρησκευμάτων: Αριστείο Προόδου 

Αριστεύσαντος Μαθητή. 

1989: Υποτροφία I.K.Y. κατά την εισαγωγή του στο Τμήμα Ηλεκτρολόγων 

Μηχανικών του Δημοκρίτειου Πανεπιστημίου Θράκης. 

1999: Πανεπιστήμιο Γένοβας, Τμήμα Πληροφορικής, Συστημάτων και Τηλεματικής: 

Υποτροφία TMR (Training and Mobility of Researchers). 

1999 - 2000:  Ελληνικός Στρατός, Αναβολή Στρατεύσεως Διαπρέποντος Επιστήμονος 

Εξωτερικού. 

2009:  IET Image Processing Premium 2009 

Επιστημονικοί οργανισμοί και λοιποί σύλλογοι 

¶ Μέλος του Τεχνικού Επιμελητηρίου Ελλάδος (ΤΕΕ), (από το 1995). 

../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/IKY.jpg
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/anavoli%20diaprepontos.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/anavoli%20diaprepontos.pdf
../../AppData/Roaming/AppData/Roaming/Microsoft/Word/dikaiologitika/TEE%20member.jpg
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¶ Μέλος του Πανελληνίου Συλλόγου Ηλεκτρολόγων – Μηχανολόγων Διπλωματούχων 

Μηχανικών (ΠΣΗΜΔΜ), (από το 1995). 

¶ Μέλος του Institute of Electrical and Electronic Engineers, (ΙΕΕΕ), (από το 1999, 

Senior Member από το 2011) (Computer Society (1999); Robotics and Automation 

Society (since 2010); Instrumentation and Measurement Society (since 2011)). 

¶ Μέλος της Ελληνικής Εταιρείας Τεχνητής Νοημοσύνης (ΕΕΤΝ) (μέλος της ECCAI), 

(από το 2000). 

¶ Μέλος της Ελληνικής Εταιρείας Επεξεργασίας Εικόνας και Ψηφιακών Μέσων (ΕΕΨΜ) 

(μέλος της IAPR), (από το 2002). 

¶ Μέλος της European Association for Signal, Speech and Image Processing (EURASIP), 

(2005). 

¶ Πρόεδρος του συλλόγου Μεταπτυχιακών φοιτητών του Τμήματος Ηλεκτρολόγων 

Μηχανικών και Μηχανικών Υπολογιστών του Δ. Π. Θράκης κατά τις περιόδους 1996-1997 

και 1997-1998. 

¶ Μέλος του Δ.Σ. του Ενιαίου Συλλόγου Δ.Ε.Π. (ΕΣΔΕΠ) της Πολυτεχνικής Σχολής του 

Δ.Π.Θ. 2003-2007. 

¶ Μέλος της Εταιρίας Κερκυραϊκών Σπουδών (από το 2006). 
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Αναγνώριση από τρίτους ερευνητές 

Μετρήσεις ληφθείσες την 1/12/2011 

• 129 citations in ISI Web of Knowledge (self citations of all authors excluded) 

h-index in ISI = 6 

 

• 159 citations in Scopus (self citations of all authors excluded) 

h-index in Scopus = 8 

 

• 439 citations in Harzing Publish or Perish  

h-index in Publish or Perish = 10 

 

 

 

 


